OTOMATIK KONTROL

Tanitim: Kontrol bilimi, dinamik sistemlerin davraniglarinin hedeflenen
dogrultuda degistirebilmek amaciyla gelistirilmis olan bir bilim dalidir. Bilim
dalina ait teoriler ve yontemler 6grenciye tanitilarak Matlab-Simulink benzetim
ortaminda ve donanim ortaminda gesitli problemler igin uygulamal verilen
ders sayesinde 6grenci, her hangi bir dinamik sistemi belirlenen kosullar
cercevesinde denetim altinda tutabilecek diizeye getirilir.

Haftalik Ders Plani

1. Otomatik Kontrole Giris

2. Laplace Déniisiimleri

3. Elektrik Devre transfer fonksiyonlari ve Matlab uygulamalari

4. Mekanik Devre transfer fonksiyonlari ve Matlab uygulamalari

5. Elekromekanik sistem transfer fonksiyonlari ve Matlab uygulamalari
6. Durum Uzay Modelleme ve Matlab uygulamalari

7. Sistem Kararlilik Analizi

8. ARASInav

9. Kok Yer Egrileri ile sistem analizi

10. 1. Derece sistemin gegici ve siirekli hal analizi

11. 2. Derece sistemin gegici ve siirekli hal analizi
12. Klasik kontrol algoritmalarinin incelenmesi
13. Modern kontrol algoritmalarinin incelenmesi
14. Kisa Sinav
Degerlendirme:
Etki
Adedi | Tarih Orani
%
Kisa 1 14. Ders 5
Sinav haftasi
Odev 1 13.12.2023 25
Vize 1 Akademik 20
Takvim
Final 1 Akademik 50
Takvim

Not: Ders devamsizlik yapma orani %40 olup bu orani agan 6grenciler dersten
kalacaktir.

Ders esnasinda cep telefonu ile ilgilenmek kesinlikle yasaktir.

Dénem: 2023-2024 Giiz
Teori: Carsamba 08:30/10:20
(AZ01 nolu derslik)
Uygulama: Carsamba 10:30 -
12:20 (Laboratuvar)

Dr. Ogr. Uyesi Aydin Miihiircii
E-Mail: amuhurcu@klu.edu.tr
Ofis:

Ofis Saati:
Carsamba 12:30-14:00

Ders Yardimcisi:

Otomatik Kontrol Sistemleri,
Ceviren ve Uyarlayan Prof.Dr.Atilla

Bir, kitapyurdu

Otomatik Kontrol Sistemleri,
Prof.Dr. Mehmet Onder Efe,
Seckin

Ders Teams Ekibi kodu:

URETIMDE NUMERIK KONTROL

KLU Mekatronik Miithendisligi




